




A Creation of a Video Effect System Corresponding to a Fish Position 
and Movement ina Smal Water Tank 
津野弘明↑，伊神莱里↑，中村勇介什
Hiroaki SAWANOt， Shiori IKAMlt， Yusuke NAKAMURAtt 
We propos巴avid巴oe百ectsys七emwith a fish posi七ionand movemen七ina smal water七回k.The purpose of 
our r巴searchis to enhance the appeal of an exhibit content as the fish in七hewater tank. Our approach is to 
analyze the position of the fish， and to calculate the movement by a video processing technique. A computer 
graphics content using the analyzed position and movement is shown in a display attached with the七ank.
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ディスプレイ












(0 三~ <η)番目の魚の重心位置 Pi，t= (Xi，t， Yi，t)と移動













る.図 3(a)では同方向の場合は黄色のハー ト， 図 3(b) 
では逆方向の場合は桃色のハートの演出を行うことを示し
ている.
(a) Same direction (b) Opposite direction 




を屋内で、行った.実装には， Mac 08 X Yosemite Ver 
10.10.5， 2.2 GHz Intel Core i7 CPU， 8GB 1，600 MHz 





























(a) (b) (c) 
Fig.4. The experimental result七hatfishes approach each 0七her
(a) (b) (c) 
Fig.5. The experimental result with cartoon balloons corresponding to each fish 
Fig.6. Delay e任ect
ンケートは 8~75 歳の男女 12 名， 演出精度に関するアン
ケート は 18~75 歳の男女 7 名を対象に行った. 図 7 は屋
外における動作実験およびアンケート評価の様子を示して
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Fig.7. The experiment inoutdoor exhibi七ion
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